
出典：「 M5Atom で作る歩行ロボット」（著者：Robo Takao 発行所：工学社）

■主な仕様
・開発プラットフォーム：Arduino、UIFlow、Micropython
・プロセッサ：ESP32-PICO(240MHz dual core、600 
DMIPS、520KB SRAM)
・メモリ：Flash 4MB

・無線機能：Wi-Fi, dual mode Bluetooth
・電源入力：5V 500mA
・入出力：USB Type-C、GROVE HY2.0-4P(I2C、I/0、
UART) 、赤外線LED、ボタンSW、ピンポート×6
・RGB LED：SK6812 3535

・寸法：24mm×24mm×10mm
・重量：3g(総重量12g)

■主な仕様
・電源電圧：DC4.8~6V
・応答速度：0.12秒/60°(4.8V) 0.10秒/60°(6V)
・ピークストールトルク：1.3kg・cm(4.8V) 1.5kg・cm(6V)
・ストール電流：700mA(4.8V) 800mA(6V)

・使用温度範囲：-15~70℃
・寸法： 22.5mm × 12.1mm × 22.4mm
・重量：9g

MSA5Atom Lite

サーボ FEETECH FS990



No. 部品名 秋月電子通商の型番 入手先 個数

1 MSA5Atom Lite スイッチサイエンス あるいは
秋月電子通商

1

2 サーボ FEETECH FS990 M-14806

秋月電子通商

4
3 単４電池ボックス（スイッチ付） P-03196 1
4 ミニブレッドボード

BBー601（黒） P-05158 1

5 ピンヘッダ １×40 C-00167 1
6 ジャンパーワイヤ（オスーオス C-05159) 適量

7 電池（アルカリ）単４ ３

8 束線バンド ３

４軸歩行ロボット用部品



①Arduino IDEをインストールするために
https://www.arduino.cc/en/software にアクセス

②PCにあったものをダウンロード

③クリックしてダウンロード

寄付したい方はこちら

https://www.arduino.cc/en/software


④USBドライバーインストール
https://docs.m5stack.com/en/arduino/arduino_developmentにアクセス

⑤下にスクロール

PCに合わせて選択

https://docs.m5stack.com/en/arduino/arduino_development


⑥Arduino IDEを起動→ Performanceクリック

⑦Languageで日本語をクリック

⑧追加のボードマネージャーとして以下のURLを追加
https://m5stack.oss-cn-shenzhen.aliyuncs.com/resource/arduino/package_m5stack_index.json

⑨ツール→ ボードマネージャーをクリック

⑩M5stackをインストール

⑪完了



⑫ツール→ライブラリーを管理をクリック ⑬M５Atomを検索→ 全て

⑭「全てをインストール」をクリック


