
キャタピラタイプのロボット 

出典：https://www.youtube.com/watch?v=ItIO-q3TAnA 出典：https://www.youtube.com/watch?v=znCk5ZC16Uw 
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ジャンピングロボット 

カタパルト機構（蓄えられた弾性エネルギーを一挙に放出） 
（射出機） 

出典：https://www.youtube.com/watch?v=QcjEsTPn5I0 

出典：ボストンダイナミック（Boston Dynamics）社の歴史 - YouTube 
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劣駆動 

出典：http://crl.cse.oka-pu.ac.jp/research_underactuate.html 

従前のロボットは全ての関節にアクチュエータが組み込まれているため自由度の制約が多い 
↓ 

アクチュエータを減らして、適応力の自由度をあげ、制御を簡潔にできる 

アクチュエータなし 

http://crl.cse.oka-pu.ac.jp/research_underactuate.html
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４Dプリンティングング 

出典：https://www.ted.com/talks/skylar_tibbits_the_emergence_of_4d_printing?language=ja 

DNA 折り紙やタンパク質の折り畳み（フォールディング）に類似 

水に浸す 

出典：https://selfassemblylab.mit.edu/4d-
printing/2018/1/5/9err90qqlyiu7b7mz1tpe4cg9t0133 

接合部が水で膨潤する 
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自己修復するロボット 

出典：https://www.youtube.com/watch?v=RH9NR7FLWks 

磁力で頭と尻尾が元に復元する魚 

出典：https://www.youtube.com/watch?v=YPw9FpyULy0 
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